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Trajektionen situationaler semiotischer Dualsysteme

1. Wir gehen aus von der allgemeinen Form eines ternaren semiotischen
Dualsystems

3x 2y lz x zl1 y2 x3

und bestimmen das situationale semiotische Dualsystem (vgl. Toth 2026)
32 xy | 21 yz x zy 12 | yx 23

Ulo Sys Uro x Ul Sys Uro

Die Kategorie Sys ist weiter differenzierbar in Sys!® und Sysr.

Dann kann man folgende Trajektionsmatrix bilden:

Ulo gro Syslo Sysro
Ulo — UloUre  UloSyslo  [JloSysro
Uro UroUle  — UroSyslo  UroSysro
Sysle SysleUle  SysloUre  — SysloSysro
Sysro SysroUlo  SysroUro  SysroSysle  —

Wir erhalten dann folgende 2 mal 12 Kombinationen.

Zeichenthematik

UloUro = (3.2,y.2) UloSysle = (3.2, x.y)
grogle = (yz 3.2) UroSysle = (y.z, x.y)
SysleUle = (xy, 3.2) SysleUre = (x.y, y.2)
SysroUle = (2.1, 3.2) SysroUre = (2.1,y.z)
UloSysro = (3.2,2.1)

UroSysre = (y.z, 2.1)

SysloSyso = (x.y, 2.1)
SysroSyslo = (2.1, x.y)
Realitatsthematik

Ulogre = (zy, 2.3) UloSyslo = (zy, 1.2)



UroUle = (2.3,zy) UroSysle = (2.3, 1.2)
SysleUle = (1.2, z.y) SysleUro = (1.2,2.3)
SysroUle = (yx, z.y) SysroUre = (yx, 2.3)
UloSysro = (z.y, y.X)
UroSysre = (2.3,yX)
SysloSysro = (1.2, y.x)
SysroSyslo = (y.x, 1.2)

2. Nun konnen wir die insgesamt 24 Trajektionen der Teilrelationen situatio-
naler Zeichenklassen und Realitatsthematiken bilden.

2.1. Zeichenthematische Trajektionen

T (UleUro) = T(3.2,yz) = (3y]|22)
T(UreUlo) = T(yz 3.2) = (v3]|z2)
T(SysleUl) = T(xy, 3.2) = (x3]y2)
T(SyseUl) = T(2.1,32) = (23]1.2)
T(UlSysle) = T(3.2,x.y) = (Bx]|2y)
T(UroSyslo) = T(yz Xxy) = (yx|zy)
T(SysleUr) = T(xy,y.z) = xy|yz)
T(SyseUr) = T(2.1,y.z) = (2y]|1.2)
T(UleSys™) = T(3.2,2.1) = (3.2]2.1)
T(UroSysr) = T(yz 2.1) = (yv2]|z1)
T(SysloSys™) = T(xy, 2.1) = (x2]|y1)
T(SysroSysle) = T(2.1,x.y) = (2x]|1ly)
2.2. Realitatsthematische Trajektionen

T (UleUro) = T(zy, 2.3) = (z2]y3)
T (UreUlo) = T(2.3,zy) = (2.z]3y)
T(SysleUl) = T(1.2,zy) = (1.z]|2y)
T(SysreUlo) = T(yx, zy) = (yz|xy)
T(UleSysr) = T(zy, yx) = (zy|yx)



T(UreSys) = T(2.3,yx) = (2y]3x)

T(SysloSysre) = T(1.2,yx) = (ly]|2x)
T(SysroSysle) = T(yx, 1.2) = (y1]|x2)
T(UleSyslo) = T(zy, 1.2) = (z1]y2)
T(UroSyslo) T(2.3,1.2) (2.1]3.2)
T(Sys'eUre) T(1.2,2.3) (1.2]2.3)
T (SysroUro) T(yx, 2.3) (y.2 | x.3)
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